
Uyarı: Radar ve Ultrason�k Sev�ye ölçerler�n doğası gereğ� sensöre çok 
yakın bölgede oluşan ölü alandan dolayı ölçüm yapamaz. Bu mesafe 
“M�n�mum Ölçüm Mesafes�” olarak anılır ve ürün model�ne uygun 
olarak bu mesafe bel�rt�lm�şt�r. M�n�mum Ölçüm Mesafes�, sensör gücü 
�le orantılı olmakla b�rl�kte yaklaşık 30-40cm c�varındadır.  
Eğer ölçüm t�p� LEVEL �se, sensör ucu �le tank tabanı arasındak� 
mesafey� �fade eder. Örneğ�n radar sensörün 3m l�k b�r tankın 40cm 
üzer�ne monte ed�ld�ğ�n� kabul edel�m. Bu durumda ZERO LEVEL 
340cm olmalıdır. Tank doldukça LEVEL değer� artar. MAIN LEVEL = 
ZERO LEVEL – DISTANCE dır. 4-20mA akım çıkışı MAIN LEVEL � esas alır.     

Uyarı: Radar sensör tank üzer�ne monte ed�l�rken, tankın tam dolu 
sev�yes�nden 30-40cm daha yukarıda olacak şek�lde M�n�mum Ölçüm 
Mesafes� d�kkate alınarak montajı yapılmalıdır. 
Eğer ölçüm t�p� VOLUME �se, açılan alt menüden tank t�p� 
RECTANGLE/CYLINDER seç�l�r. Tank ölçüler� DIMX (Sensör ucu �le tank 
tabanı arasındak� mesafe), DIMD/DIMY, (Tank Çapı/Tank Kenar1 
uzunluğu), DIMZ(Tank Kenar2 uzunluğu) g�r�l�r.
Uyarı: G�r�len ZERO LEVEL değer�n�n yanlış olması durumunda sesl� uyarı duyulab�l�r. Örneğ�n 3m yüksekl�ğ�ndek� 
tankın sıvı sev�yes� ölçülecek ve ZERO LEVEL değer�n�n 340cm g�r�ld�ğ�n� kabul edel�m. Sensör 340cm den daha büyük 
mesafe ölçerse alarm verecekt�r.

UNIT: Ölçülen b�r�m� �fade eder. cm/l (Uzunluk ölçüsü sant�metre, hac�m ölçüsü l�tre) veya m/m3 (Uzunluk ölçüsü 
metre, hac�m ölçüsü metreküp)

FILTER: Ölçülen değer� filtreler. Tanklardak� sıvı sev�yes�ndek� dalgalanmalar veya v�brasyondan kaynaklanan ölçüm 
değ�ş�kl�kler�n azaltmak �ç�n kullanılır. Ölçümün daha kararlı olmasını sağlar. 1/2/4/8/16 şekl�nde 5 filtreleme sev�yes� 
vardır. Örneğ�n FILTER değer�n�n 8 yapılması son 8 ölçümün ortalamasının alınacağı anlamına gel�r. Yavaş ölçüm 
prosesler�nde FILTER değer�n�n yüksek tutulması tavs�ye ed�l�r.

SPAN 4mA: 4-20mA akım çıkışının 4mA vermes� �sten�len sev�ye değer�d�r. Ölçüm t�p� LEVEL seç�lm�şse sıfır g�r�lmes� 
uygun olacaktır. Örneğ�n ZERO LEVEL 340cm yapılmışsa ve tank boşsa, sıfır sev�yes�nde 4mA değer� alınır.

SPAN 20mA: 4-20mA akım çıkışının 20mA vermes� �sten�len sev�ye değer�d�r. Buraya tankın tam dolu sev�yes� g�r�l�r. 
Örneğ�n 3m yüksekl�ğ�ndek� tank tam olarak dolmuşsa, SPAN 20mA değer� 300cm yapılır. Bu durumda 300cm/20mA 
değer� ölçülecekt�r. (Sensör dolu sev�yen�n 40cm üzer�nde montajlı) 

ERROR MODE : Olası hata durumunda ne yapılacağını bel�rler. KEEP VALUE (Son değer� tut) / MIN4mA (4mA ver) / 
MAX 22mA (22mA ver) 
Olası hatalar, ölçüm menz�l�n�n dışına çıkılması, sensör ucunun k�rlenmes�, montaj açısının hedefe d�k olmaması veya 
kenara olan M�n�mum Uzaklık Değer�n�n hatalı olması g�b� durumlardan kaynaklanab�l�r.

ADDRESS: Modbus haberleşme adres�n� değ�şt�r�r.

BAUD RATE/P: Modbus haberleşme hızını ve par�ty değer�n� değ�şt�r�r. Haberleşme hızı 4.8KBPs, 9.6KBPs, 19.2KBPs, 
38.4KBPs yapılab�l�r. Par�ty değer� N/E/O seç�leb�l�r.

R1 LOGIC: B�r�nc� röle çıkış mantık sev�yes�n� �fade eder LOW/HIGH/FAULT olarak seç�l�r. FAULT seç�ld�ğ�nde hata röles� 
olarak çalışır.

R1 L+: B�r�nc� röle çekme sev�yes�n� ayarlar.

R1 L-: B�r�nc� röle bırakma sev�yes�n� ayarlar.

R1 DELAY: B�r�nc� röle çekme veya bırakma s�nyal� aldığında bekleme süres�n� ayarlar.

R2 LOGIC: İk�nc� röle çıkış mantık sev�yes�n� �fade eder LOW/HIGH/FAULT olarak seç�l�r. FAULT seç�ld�ğ�nde hata röles� 
olarak çalışır.

R2 L+: İk�nc� röle çekme sev�yes�n� ayarlar.

R2 L-: İk�nc� röle bırakma sev�yes�n� ayarlar.

R2 DELAY: İk�nc� röle çekme veya bırakma s�nyal� aldığında bekleme süres�n� ayarlar.

PROFILE: RDR306 model�nde ölçüm profil�n� ayarlar. 1/2 olarak değ�şt�r�l�r. 

LOAD DEF: Fabr�ka ayarlarını ger� yükler.

SERVICE (SERVIS MENÜSÜ): Bu menüde kal�brasyon veya test �şlemler� yapılır. 
GERİ tuşuna 2sn süres�nce basılı tutularak g�r�l�r. Yukarı-aşağı tuşları �le bu menüde gez�l�r. Değ�şt�r�lmek �stenen 
değer�n üzer�ne gel�p E tuşuna basılarak değ�şt�rme moduna geç�l�r. Değer yanıp sönerken yukarı-aşağı tuşlar �le 
�sten�len değere get�r�l�p E tuşuna tekrar basarak g�r�len değer kayded�l�r. GERİ tuşu �le SERVİS menüsünden çıkılır.

SET 4mA : 4-20mA akım çıkışını tam 4.00mA değer�ne get�rerek kal�bre eder. Laboratuvar t�p� Referans b�r 
m�l�ampermetre akım çıkışına bağlanır. Bu değer yukarı-aşağı tuşlar �le değ�şt�r�lerek çıkıştan 4.00mA görüldüğü anda 
sayı değer� kayded�l�r.
Uyarı: C�haz üret�l�rken kal�brasyon �şlemler� yapılmaktadır. Bu ayar gerekl� olmadıkça değ�şt�r�lmemel�d�r. 

SET 20mA: 4-20mA akım çıkışını tam 20.00mA değer�ne get�rerek kal�bre eder. Laboratuvar t�p� Referans b�r 
m�l�ampermetre akım çıkışına bağlanır. Bu değer yukarı-aşağı tuşlar �le değ�şt�r�lerek çıkıştan 20.00mA görüldüğü 
anda sayı değer� kayded�l�r. 
Uyarı: C�haz üret�l�rken kal�brasyon �şlemler� yapılmaktadır. Bu ayar gerekl� olmadıkça değ�şt�r�lmemel�d�r. 

SIMU 4-20mA: 4-20mA akım çıkış değer�n� s�mule eder. 4-20mA akım çıkışının sağlıklı çalışıp çalışmadığını test etmek 
�ç�n kullanılır.
SIMU R1, SIMUR2
B�r�nc� ve İk�nc� röle kontaklarının konumunu değ�şt�r�r. Röle sağlamlık test� yapmak amacı �le kullanılır.

CAL TEMP: Sıcaklık sensörünün ölçtüğü değer� kal�bre eder.

BLUETOOTH Bağlantısı: C�haz ORION_RADAR bluetooth �sm� �le görülür. Eşleşt�rme ş�fres� 1234 tür. Eşleşt�rme 
�şlem�nden sonra www.or�onlevel.com s�tes�nden �nd�r�leb�len Or�on_Radar.apk uygulaması �le bağlantı kurulur. 
Uygulama yardımı �le sensör ver�ler�n�n gözlenmes� ve �sten�len parametreler�n değ�şt�r�lmes� mümkündür.  

CONFIG (AYARLAR MENÜSÜ)
E tuşuna 2 sn basılı tutularak g�r�l�r. Menü �çer�s�nde yukarı-aşağı tuşlar �le hareket ed�l�r. Değ�şt�r�lmek �sten�len seçeneğe 
ulaşıldığında tekrar E tuşuna basılırsa göster�len b�r�m yanıp sönmeye başlar. Yukarı-aşağı tuşlar �le �sten�len değ�ş�kl�k 
yapılır. E tuşuna tekrar basılarak yapılan değ�ş�kl�k kayded�l�r. Ayarlar Menüsünden Çıkış tuşu �le çıkılır. 
 
TYPE
DISTANCE: Sensör �le hedef c�s�m arasındak� mesafey� ölçer.
LEVEL: Tank �çer�s�ndek� sıvıların sev�yes�n� ölçer.
VOLUME: Tank �çer�s�ndek� sıvıların hacm�n� ölçer. 

ZERO LEVEL
Eğer ölçüm t�p� DISTANCE �se, sensörün ölçtüğü m�n�mum sev�yey� �fade eder. Örneğ�n ZERO LEVEL 40cm �se, sensör 
ucunun 40 cm ötes� sıfır (Ölçümün başlangıç noktası) kabul ed�l�r. Hedef uzaklaştıkça DISTANCE değer� artar.  
MAIN DISTANCE = DISTANCE - ZERO LEVEL dır. 4-20mA akım çıkışı MAIN DISTANCE ı esas alır.   

Uygulama Alanları:

Or�on Radar Sev�ye Probu, açık ve 
kapalı tanklarda sıvı ve katı 
maddeler�n temassız sürekl� sev�ye ve 
hac�m ölçümler�nde kullanılır. 
Sızdırmaz tuş takımı �le ölçülen 
değerler� sev�ye, mesafe (cm, m, �nch 
veya feet) veya hac�m (l�tre, m3, galon) 
olarak göstereb�l�r. Bluetooth özell�ğ� 
�le uzaktan �zleme ve ayar yapılab�l�r.

Uygulama alanlarına Örnekler:

·Su arıtma ve proses teknoloj�s�: İçme 
suyu, atık su vb.
·Gıda endüstr�s�: Meşrubat, süt ve süt 
ürünler� vb.
·K�mya ve �laç endüstr�s�: Yağ, benz�n, 
mazot vb. (PVDF sensörlü)
·Mesafe ve hareket kontrolü: Ağaç 
�şleme, mak�ne mühend�sl�ğ�

İşlev:

Ölçüm süres� (Pulse) teknoloj�s�n� 
kullanır. Gönder�len s�nyal, ölçüm 
yapılan yüzey tarafından yansıtılır. 
Yansıyan s�nyal anten tarafından 
toplanır. Gönder�len ve alınan 
s�nyller arasındak� süre ve faz farkı, 
ölçülen yüzeyle sensör arasındak� 
mesafe �le doğru orantılıdır.

 

Elektr�ksel Özell�kler
Bağlantı Term�nal�
Rekoru 
Besleme Ger�l�m� 
Kontrol Röles� 
Analog Çıkış
Ser� Port 
Koruma Sınıfı

Mekan�ksel Özell�kler
Kutu 
Prob 
V�da Ölçüsü
Alüm�nyum Dış Yüzey 
Ağırlık 

Çalışma Koşulları
Çevre Sıcaklığı 
İşlem Sıcaklığı 
Çözünürlük 
Doğrusallık
Maks�mum Ölçüm 
 

M�n�mum Ölçüm 

Sensör Frekansı  
RF Kon�s� Açısı  
V�brasyon  

: Makz. 2mm2 (AWG14) kes�tl� kablo g�r�ş�
: PG9
: RDR3XX-24VDC ±%30 maks�mum 4W
: 2 adet NO kontak maks�mum 250VAC, 1A
: 4-20mA �zolel� (2KV) 
: RS485 MODBUS RTU (38400Bps maks�mum)
: L:IP67, A:IP68 (Kapak tam kapalı ve 4-8mm       
kalınlıkta kablo kullanılıp tam sıkıldığında)

: L:PC-ABS
: PP: Pol�prop�len PVDF: Pol�v�n�l�d�n Florür
: RDR3XX - M63x2
: Alod�ne kaplama üzer� elektrostat�k toz boya
: RDR3XX L:0,75kg

: -20°C - +80°C (Dış Ortam)
: -20°C - +80°C (Sensor)
: ±1mm (maks�mum)
: %0,2
: RDR320X - 20m
  RDR310X - 10m
  RDR306X - 6m
: RDR320X - 50cm
  RDR310X - 35cm
  RDR306X - 30cm
: RDR3XX - 80GHz
: -3dB de tam açı 12°
: 5-500Hz 3G RMS random v�brasyon IEC-60068-2-64

Yukarı ok tuşu: Menüler arası geç�ş ve g�r�ş 
yapılan menüdek� değer� arttırır.

Aşağı ok tuşu: Menüler arası geç�ş ve g�r�ş yapılan 
menüdek� değer� azaltır.

Sol ok (Çıkış) tuşu: Menüden çıkış �ç�n ya da 
yapılan �şlem�n �ptal� �ç�n kullanılır.

E (G�r�ş) tuşu: Menülere g�r�ş ve g�r�len değer� 
kabul etmek �ç�n kullanılır. 

VIEW (GÖSTERGE MENÜSÜ)
Ölçülen b�r�mler göster�l�r. Yukarı-aşağı ok tuşları �le değ�şt�r�leb�l�r. 
D�stance: Ölçümü yapılacak olan madden�n sensöre olan mesafes�
Ma�n: Zero Offset d�kkate alınarak hesaplanmış ölçüm (madde sev�yes�, hacm� g�b�)
Current: Ölçüm değer� �ç�n akım çıkışının anlık �fades� (4-20mA)
Relay Out: Röleler�n programlanan ON-OFF değerler� ve durumları
Temp: Ortam sıcaklığı (Kompanzasyon �ç�n)

r=0,21 m.

r=0,42 m.

r=0,63 m.

r=0,84 m.

SİPARİŞ KODLARI
RDR306L-24VDC(6m), RDR310-24VDC(10m), RDR320-24VDC(20m) PULSE LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER Supply 
Voltage: 24VDC, S�gnl Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: ±1mm or ±0,2% of 
set measur�ng range. Sensor Metar�al: PP, Process Connect�on: M63X2, Process Temperature: -20°C to 80°C, Process 
pressure: 3Bar, Amb�ent Temperature: -20°C to 80°C, Sensor Protect�on class: IP68, Transm�tter Protect�on Class: IP67, 
Transm�tter Hous�ng: PC-ABS
RDR3XXX-PVDF PVDF Sensor metar�al opt�on Add on –PVDF Operat�ng Temperature: -40°C to 90°C
RDR3XX-S-70 Sensor wall mount k�t opt�on Add on L=70cm, SS304
RDR3XX-S-150 Sensor wall mount k�t opt�on Add on L=150cm, SS304
RDR3XX-T Transm�tter wall mount k�t opt�on Add on SS304 (for Remote Sensor Apl�cat�on)

RESMİ UYGUNLUK
CE uygunluğu
EN61000-6-4:2001 Gener�c em�s�on standard. Industr�al env�ronments.
EN61000-6-2:2005 Gener�c �mmun�ty standard. Industr�al env�ronments.
EN61010-1:2001 Safety requ�rements for electr�cal equ�pment for measurement, control and laboratory use.

UYARILAR VE GÜVENLİK
Sev�ye probu kılavuzunda ve IEC1000-5-1, IEC1000-5-2, IEC1131-4 standartlarında tar�f ed�ld�ğ� g�b� monte ed�lmel�d�r. 
Montaj sırasında EN60204-1 mak�ne güvenl�ğ� standartlarında bel�rt�len c�hazı besleyen kaynak �zolel� olmalı, yalnızca 
b�r taraftan topraklanmalı, her �k� enerj� g�r�ş� de T t�p� 1A s�gorta �le korunmalı, s�gorta çıkışına aşırı voltaj koruyucu 
uygun voltajlı var�stor konulması g�b� hususlar d�kkate alınmalıdır. Bu montaj kurallarına uymak ve gerekl� önlemler� 
almak kullanıcı sorumluluğundadır. Montaj hataları ve tekn�k özell�kler�n dışında kullanılması �le gerekl� �ş güvenl�ğ�n�n 
alınmaması sonucu oluşan her türlü zarar ve z�yan kullanıcı sorumluluğundadır. İnsan hayatını tehl�keye atacak b�r 
kontrol noktasında tek olarak kullanılmamalıdır. Aşırı güvenl�k gerekt�ren kontrol noktalarında aynı ölçüm sev�yes�ne 
b�rden fazla monte ed�lerek çok noktalı kontrol yapılmalıdır. Yanlış algılama sonucu oluşan zarardan �malatçı sorumlu 
değ�ld�r.

SINIRLI GARANTİ
Bu ürün kılavuzunda bel�rt�ld�ğ� şartlarda kullanıldığı takt�rde 2 yıl süre �le serv�s merkez�m�ze gönder�lmek koşuluyla 
garant�m�z altındadır. Garant� mekan�k zorlamalar sonucu oluşan her türlü ç�z�k, ez�k, eğ�kl�k, kırılma g�b� arızaları 
karşılamayacağı g�b� bunun sonucunda oluşan arızaları da karşılamaz. Kullanıcı rekora uygun çapta kablo �le bağlantı 
yapmk ve rekoru sızdırmayacak şek�lde sıkmak, c�hazın kapağını sızdırmayacak şek�lde sıkıc kapatmak, kablo çıkış yönü 
aşağı gelecek şek�lde ayarlamak zorundadır.

40000: 1. Hedef uzaklığı

40001: 1. Hedef genl�ğ�

40002: 2. Hedef uzaklığı  

40003: 2. Hedef genl�ğ�

40004: 3. Hedef uzaklığı

40005: 3. Hedef genl�ğ�

40006: 4. Hedef uzaklığı

40007: 4. Hedef genl�ğ�  

40008: Ana Hedef Sev�yes�

40009: 4-20mA çıkış akım değer�x100

40010: Sıcaklık  

40011: Röle 1 konumu

40012: Röle 2 konumu

40013: Ş�fre     

40014: Ölçüm T�p�     

40015: Sıfır ölçüm sev�yes�  

40016: F�l�tre (1,2,4,8,16,32) 
(Ortalama sayısı)

40017: Span 4mA

40018: Span 20mA

40019: Hata durumunda 
akım çıkış değer�

40020: Role1 çalışma mantığı

40021: Role1 + l�m�t sev�yes�

40022: Role1 - l�m�t sev�yes�

40023: Role2 çalışma mantığı

40024: Role2 + l�m�t sev�yes�

40025: Role2 - l�m�t sev�yes�

40026: Prof�l

40027: San�ye

40028: Akım Yüzde sev�yes� x100

40029: Okuma hatası

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Okunab�l�r veya yazılab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

Sadece okunab�l�r

mm

Count

mm

Count
mm

Count

mm

Count

Uzaklık/Mesafe/Hac�m

mA

Celc�us

1:ON, 0:OFF

1:ON, 0:OFF

40014-4025 ve arası reg�sterlerde 
değ�ş�kl�k yapma yetk� ş�fres�:1234

1:Mesafe, 2:Sev�ye, 3:Hac�m
cm

cm

cm

1:Son değer�n� koru 

2:4mA ver, 22mA ver

1:Poz�t�f 2:Negat�f, 3: Arıza

cm
cm

1:Poz�t�f 2:Negat�f, 3: Arıza

cm

cm

1:Yüksek çözünürlük (yakın hede�er �ç�n), 
2:Yüksek kazanç (Uzak/kötü hede�er �ç�n)

Sn

%

0:Hata yok, 1:Okuma hatası

ORION RDR3XX RADAR MODBUS REGISTER ADRESLERI ve GÖREVLERİ (S�gned Integer)

Tekn�k B�lg�ler



CONFIG (SETTINGS MENU)
Enter by press�ng and hold�ng the E key for 2 seconds. Nav�gate through the menu us�ng the up and down keys. When 
you reach the des�red opt�on, press�ng the E key aga�n w�ll cause the d�splayed un�t to start �ash�ng. Make the des�red 
change us�ng the up and down keys. Press�ng the E key aga�n saves the changes. Ex�t the Sett�ngs Menu w�th the Ex�t 
key. 
 
TYPE
DISTANCE: Measures the d�stance between the sensor and the target object.
LEVEL: Measures the level of l�qu�ds �n the tank.
VOLUME: Measures the volume of l�qu�ds �n the tank.

ZERO LEVEL
If the measurement type �s DISTANCE, �t �nd�cates the m�n�mum level measured by the sensor. For example, �f ZERO 
LEVEL �s 40cm, 40cm beyond the sensor t�p �s cons�dered zero (the start�ng po�nt of the measurement). The DISTANCE 

Appl�cat�on Areas:
The Or�on Radar Level Probe �s used 
for contactless cont�nuous level and 
volume measurements of l�qu�ds and 
sol�ds �n open and closed tanks. W�th 
�ts leak-proof keypad, �t can d�splay 
measured values   as level, d�stance 
(cm, m, �nch, or feet), or volume (l�ters, 
m³, gallons). Remote mon�tor�ng and 
adjustment are poss�ble v�a Bluetooth.

Examples of Appl�cat�on Areas:
·Water treatment and process 
technology: Dr�nk�ng water, 
wastewater, etc. 
·Food �ndustry: Beverages, m�lk, and 
da�ry products, etc. 
·Chem�cal and pharmaceut�cal 
�ndustry: O�l, gasol�ne, d�esel, etc. (w�th 
PVDF sensor)
·D�stance and mot�on control: 
Woodwork�ng, mechan�cal eng�neer�ng

Funct�on:
Uses pulse measurement 
technology. The transm�tted s�gnal 
�s re�ected by the surface be�ng 
measured. The re�ected s�gnal �s 
collected by the antenna. The t�me 
and phase d�fference between the 
transm�tted and rece�ved s�gnals 
are d�rectly proport�onal to the 
d�stance between the measured 
surface and the sensor.

 

Electr�cal Spec�ficat�ons
Connect�on Term�nal
Connect�on 
Supply Voltage 
Control Relay 
Analog Output 
Ser�al Port 
Protect�on Class

Mechan�cal Spec�ficat�ons
Hous�ng 
Probe 
Screw S�ze
Alum�num Outer Surface 
We�ght 

Operat�ng Cond�t�ons
Amb�ent Temperature 
Operat�ng Temperature 
Resolut�on
L�near�ty
Max�mum Measurement 
 

M�n�mum Measurement 

Sensor Frequency  
RF Cone Angle  
V�brat�on 

: Max. 2mm2 (AWG14) cross-sect�on cable entry
: PG9
: RDR3XX-24VDC ±%30 maks�mum 4W
: 2 NO contacts max�mum 250VAC, 1A
: 4-20mA �solated (2KV)
: RS485 MODBUS RTU (38400Bps max�mum)
: L:IP67, A:IP68 (When the cover �s fully closed and       
4-8mm th�ck cable �s used and fully t�ghtened)

: L:PC-ABS
: PP: Polypropylene PVDF: Polyv�nyl�dene Fluor�de
: RDR3XX - M63x2
: PP: Polypropylene PVDF: Polyv�nyl�dene Fluor�de
: RDR3XX L:0,75kg

: -20°C - +80°C (Outdoor)
: -20°C - +80°C (Sensor)
: ±1mm (max�mum)
: %0,2
: RDR320X - 20m
  RDR310X - 10m
  RDR306X - 6m
: RDR320X - 50cm
  RDR310X - 35cm
  RDR306X - 30cm
: RDR3XX - 80GHz
: -3dB full angle 12°
: 5-500Hz 3G RMS random v�brat�on IEC-60068-2-64

VIEW (DISPLAY MENU)
Measured un�ts are d�splayed. Can be changed w�th the up-down arrow keys.
D�stance: The d�stance of the substance to be measured from the sensor.
Ma�n: Measurement calculated cons�der�ng Zero Offset (substance level, volume, etc.)
Current: Instantaneous express�on of the current output for the measurement value (4-20mA)
Relay Out: Programmed ON-OFF values   and states of the relays
Temp: Amb�ent temperature (for compensat�on)

r=0,21 m.

r=0,42 m.

r=0,63 m.

r=0,84 m.

value �ncreases as the target moves further away.
MAIN DISTANCE = DISTANCE - ZERO LEVEL. The 4-20mA current output 
�s based on the MAIN DISTANCE.

Warn�ng: Due to the nature of radar and ultrason�c level meters, 
measurements cannot be taken �n the dead zone created �n the area 
very close to the sensor. Th�s d�stance �s referred to as the "M�n�mum 
Measurement D�stance" and �s spec�fied accord�ng to the product 
model. The M�n�mum Measurement D�stance �s approx�mately 30-40cm, 
although �t �s proport�onal to the sensor power.

If the measurement type �s LEVEL, �t �nd�cates the d�stance between the 
sensor t�p and the tank base. For example, let's assume the radar sensor 
�s mounted 40cm above a 3m tank. In th�s case, the ZERO LEVEL should 
be 340cm. The LEVEL value �ncreases as the tank fills.
MAIN LEVEL = ZERO LEVEL – DISTANCE. The 4-20mA current output �s 
based on the MAIN LEVEL.

Warn�ng: When mount�ng the radar sensor on the tank, �t should be mounted 30-40cm above the full tank level, 
tak�ng �nto account the M�n�mum Measurement D�stance.
If the measurement type �s VOLUME, select the tank type RECTANGLE/CYLINDER from the submenu. Enter the tank 
d�mens�ons as DIMX (d�stance between sensor t�p and tank base), DIMD/DIMY (Tank D�ameter/Tank Edge 1 length), 
DIMZ (Tank Edge 2 length). 

Warn�ng: An aud�ble warn�ng may be heard �f the entered ZERO LEVEL value �s �ncorrect. For example, let's assume 
the l�qu�d level of a 3m h�gh tank �s to be measured and the ZERO LEVEL value �s entered as 340cm. The sensor w�ll 
tr�gger an alarm �f �t measures a d�stance greater than 340cm.

UNIT: Ind�cates the un�t of measurement. cm/l (Length �n cent�meters, volume �n l�ters) or m/m3 (Length �n meters, 
volume �n cub�c meters)

FILTER: F�lters the measured value. Used to reduce measurement var�at�ons caused by �uctuat�ons or v�brat�ons �n the 
l�qu�d level �n tanks. Ensures a more stable measurement. There are 5 filter�ng levels: 1/2/4/8/16. For example, sett�ng 
the FILTER value to 8 means that the average of the last 8 measurements w�ll be taken. It �s recommended to keep the 
FILTER value h�gh �n slow measurement processes.

SPAN 4mA: Th�s �s the des�red level value for a 4mA current output of 4-20mA. If the measurement type LEVEL �s 
selected, enter�ng zero �s appropr�ate. For example, �f ZERO LEVEL �s set to 340cm and the tank �s empty, a value of 
4mA w�ll be obta�ned at the zero level.

SPAN 20mA: Th�s �s the des�red level value for the 4-20mA current output to be 20mA. The full tank level �s entered 
here. For example, �f a 3m h�gh tank �s completely full, the SPAN 20mA value �s set to 300cm. In th�s case, the 
measurement w�ll be 300cm/20mA. (Sensor mounted 40cm above the full level)

ERROR MODE: Determ�nes what to do �n case of a poss�ble error. KEEP VALUE / MIN4mA (g�ve 4mA) / MAX 22mA (g�ve 
22mA) Poss�ble errors may result from go�ng outs�de the measurement range, contam�nat�on of the sensor t�p, the 
mount�ng angle not be�ng perpend�cular to the target, or an �ncorrect M�n�mum D�stance Value to the edge.

ADDRESS: Changes the Modbus commun�cat�on address.

BAUD RATE/P: Changes the Modbus commun�cat�on speed and par�ty value. Commun�cat�on speed can be set to 
4.8KBPs, 9.6KBPs, 19.2KBPs, 38.4KBPs. Par�ty value can be selected as N/E/O.

R1 LOGIC: Defines the output log�c level of the first relay. Selected as LOW/HIGH/FAULT. When FAULT �s selected, �t 
operates as a fault relay.

R1 L+: Sets the pull-�n level of the first relay.

R1 L-: Sets the release level of the first relay.

R1 DELAY: Sets the wa�t�ng t�me when the first relay rece�ves a pull-�n or release s�gnal.

R2 LOGIC: Defines the output log�c level of the second relay. Selected as LOW/HIGH/FAULT. When FAULT �s selected, �t 
operates as a fault relay.

R2 L+: Sets the pull-�n level of the second relay.

R2 L-: Sets the release level of the second relay.

R2 DELAY: Sets the wa�t�ng t�me when the second relay rece�ves a pull-�n or release s�gnal.

PROFILE: Sets the measurement profile �n the RDR306 model. Changed to 1/2.

LOAD DEF: Restores factory sett�ngs.

SERVICE (SERVICE MENU): Cal�brat�on or test�ng operat�ons are performed �n th�s menu.
Enter by press�ng and hold�ng the BACK button for 2 seconds. Nav�gate th�s menu us�ng the up and down keys. Select 
the des�red value and press the E key to enter change mode. Wh�le the value �s �ash�ng, use the up and down keys to 
set �t to the des�red value and press the E key aga�n to save the entered value. Ex�t the SERVICE menu w�th the BACK 
button.

SET 4mA: Cal�brates the 4-20mA current output to exactly 4.00mA. A laboratory-type reference m�ll�ammeter �s 
connected to the current output. Th�s value �s changed us�ng the up and down keys, and the numer�cal value �s saved 
when 4.00mA �s seen from the output. Warn�ng: Cal�brat�on procedures are performed dur�ng dev�ce manufactur�ng. 
Th�s sett�ng should not be changed unless necessary.

SET 20mA: Cal�brates by sett�ng the 4-20mA current output to exactly 20.00mA. A laboratory-type reference 
m�ll�ammeter �s connected to the current output. Th�s value �s changed us�ng the up-down keys.

BLUETOOTH Connect�on: The dev�ce �s �dent�fied by the Bluetooth name ORION_RADAR. The pa�r�ng password �s 
1234. After pa�r�ng, a connect�on �s establ�shed us�ng the Or�on_Radar.apk appl�cat�on, wh�ch can be downloaded 
from www.or�onlevel.com. W�th the help of the appl�cat�on, �t �s poss�ble to mon�tor sensor data and change des�red 
parameters.
 

Techn�cal Informat�on

Mechan�cal Assembly

Electr�cal Connect�on D�agram

Keypad

Up arrow key: Sw�tches between menus and 
�ncreases the value �n the current menu.

Down arrow key: Sw�tches between menus and 
decreases the value �n the current menu.

Left arrow (Ex�t) key: Used to ex�t the menu or 
cancel the operat�on. 

E (Enter) key: Used to enter menus and accept 
the entered value.

ORDER CODES
RDR306L-24VDC(6m), RDR310-24VDC(10m), RDR320-24VDC(20m) PULSE LEVEL TRANSMITTER & CONTROLLER Supply 
Voltage: 24VDC, S�gnal Out: Analogue 4-20mA & 2 NO Relay Out 250V/1A & Modbus RS485, Accuracy: ±1mm or ±0.2% 
of set measur�ng range. Sensor Metar�al: PP, Process Connect�on: M63X2, Process Temperature: -20°C to 80°C, Process 
pressure: 3Bar, Amb�ent Temperature: -20°C to 80°C, Sensor Protect�on class: IP68, Transm�tter Protect�on Class: IP67, 
Transm�tter Hous�ng: PC-ABS
RDR3XXX-PVDF PVDF Sensor metar�al opt�on Add on –PVDF Operat�ng Temperature: -40°C to 90°C
RDR3XX-S-70 Sensor wall mount k�t opt�on Add on L=70cm, SS304
RDR3XX-S-150 Sensor wall mount k�t opt�on Add on L=150cm, SS304
RDR3XX-T Transm�tter wall mount k�t opt�on Add on SS304 (for Remote Sensor Apl�cat�on)

OFFICIAL COMPLIANCE
CE conform�ty
EN61000-6-4:2001 Gener�c em�ss�on standard. Industr�al env�ronments.
EN61000-6-2:2005 Gener�c �mmun�ty standard. Industr�al env�ronments.
EN61010-1:2001 Safety requ�rements for electr�cal equ�pment for measurement, control and laboratory use.

WARNINGS AND SAFETY
The level probe must be mounted as descr�bed �n the gu�de and �n the IEC1000-5-1, IEC1000-5-2, and IEC1131-4 
standards. Dur�ng mount�ng, the follow�ng po�nts should be cons�dered: the power source supply�ng the dev�ce must 
be �nsulated, grounded on only one s�de, both power �nputs must be protected by a T-type 1A fuse, and an overvoltage 
protector w�th appropr�ate voltage must be �nstalled at the fuse output, as spec�fied �n the EN60204-1 mach�ne safety 
standards. It �s the user's respons�b�l�ty to comply w�th these mount�ng rules and take the necessary precaut�ons. Any 
damage or loss result�ng from mount�ng errors, use outs�de of techn�cal spec�ficat�ons, and fa�lure to take necessary 
occupat�onal safety measures �s the user's respons�b�l�ty. It should not be used alone at a control po�nt that could 
endanger human l�fe. At checkpo�nts requ�r�ng extreme secur�ty, mult�-po�nt control should be performed by mount�ng 
mult�ple un�ts at the same measurement level. The manufacturer �s not respons�ble for damage result�ng from false 
read�ngs.

LIMITED WARRANTY
Th�s product �s covered by our warranty for 2 years, prov�ded �t �s used under the cond�t�ons spec�fied �n th�s product 
manual and sent to our serv�ce center. The warranty does not cover any damage such as scratches, dents, bends, or 
breakage caused by mechan�cal stress, nor does �t cover any result�ng damage. The user must connect the cable w�th 
the appropr�ate d�ameter to the connector, t�ghten the connector securely to prevent leakage, close the dev�ce cover 
t�ghtly to prevent leakage, and adjust the cable outlet so that �t faces downwards.

40000: 1. Target d�stance

40001: 1. Target ampl�tude

40002: 2. Target d�stance

40003: 2. Target ampl�tude

40004: 3. Target d�stance

40005: 3. Target ampl�tude

40006: 4. Target d�stance

40007: 4. Target ampl�tude

40008: Ma�n Target Level 
D�stance/Range/Volume

40009: 4-20mA output current

40010: Temperature

40011: Relay 1 pos�t�on 

40012: Relay 2 pos�t�on

40013: Password Author�zat�on password 
for mak�ng changes �n reg�sters 40014-4025:1234

40014: Measurement Type

40015: Zero measurement level

40016: F�lter

40017: Span 4mA

40018: Span 20mA

40019: Current output value �n case of error

40020: Role 1 operat�ng log�c

40021: Role 1 + l�m�t level

40022: Role 1 - l�m�t level

40023: Role 2 operat�ng log�c

40024: Role 2 + l�m�t level

40025: Role 2 - l�m�t level

40026: Prof�le

40027: Seconds

40028: Current Percentage level x100

40029: Read�ng error

mm

Count

mm

Count
mm

Count

mm

Count

ORION RDR3XX RADAR MODBUS REGISTER ADDRESSES AND FUNCTIONS (S�gned Integer)

APPENDICES / VOLUME CALCULATIONS

Rectangular Pr�sm

Volume=(DIM_X – DISTANCE) x DIM_Y x DIM_Z

DIM_X: D�stance from the base of the rectangular 
tank to the t�p of the level sensor
DIM_Y: W�dth of the rectangular tank
DIM_Z: Length of the rectangular tank

Cyl�nder

DIM_X: He�ght of the cyl�nder
DIM_D: Base d�ameter of the cyl�nder

Hor�zontal Cyl�nder

DIM_X: D�stance from the t�p of the sensor to the 
base of the tank d�stance
DIM_D: Cyl�nder d�ameter
DIM_L: Hor�zontal cyl�nder length

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Read-only

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table 

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Readable or wr�table

Read-only

Read- only

Read-only.

value x 100 mA

Cels�us

1:ON, 0:OFF

1:ON, 0:OFF

1:D�stance, 2:Level, 3:Volume

cm

(1,2,4,8,16,32) (Average number)

cm

cm

1:Keep last value 2:G�ve 4mA, g�ve 22mA

1: Pos�t�ve 2: Negat�ve, 3: Fault

cm

cm

1: Pos�t�ve 2: Negat�ve, 3: Fault

cm

cm

1: H�gh resolut�on (for close targets), 

2: H�gh ga�n (for d�stant/poor targets) 

sec

%

0: No error, 1: Read�ng error.


